
Odbiornik GPS (Global Positionning System)



Protokoły GPS

Odbiornik GPS przesyła dane po magistrali UART w standardzie TTL, jest typowo skonfigurowany do 

prędkości 9600bps, 8n1, korzysta z protokołów standardu MTK:

- NMEA 0183 do cyklicznego przesyłania danych w ramkach GGA, GSA, GSV,    RMC, VTG,

- MTK NMEA Command do odbioru komend konfiguracyjnych i restartu

- RTCM do ustalania standardu transmisji poprawek różnicowych i formatu danych



Odbiornik GPS MiniGMouse wyprowadza 
dane w standardzie RS-232 i przed 
podłączeniem do linii RX/TX 
mikrokontrolera wymaga konwersji 
poziomów napięć

Odbiornik GPS MiniGMouse



Ramki GPS

Ramki z danymi zgodne ze standardem MTK są wysyłane cyklicznie co 1s. 



Ramka RMC

Ramka RMC zawiera dane o czasie, pozycji, prędkości i kursie. 
Dane są ważne, jeśli status danych jest literą ‘A’. 

Elementami stałymi ramki są:

• Nagłówek $GPRMC, 
• Przecinki, których liczba jest zawsze stała, 
• Gwiazdka, a po niej suma kontrolna,
• Znaki powrotu kursora (ascii 13) oraz przejścia do nowej linii (ascii 10)

$GPRMC, 064951.000,A,2307.1256,N,12016.4438,E,0.03,165.48,260406,,,A*55<CR><LF>

Nie wszystkie dane muszą być obecne w ramce. W przypadku braku aktualnych danych 
miejsca ich wystąpienia pozostają puste, zatem liczba znaków w ramce jest zmienna.





ISR(USART_RX_vect)
{

bytegps = UDR0;
tablica[i] = bytegps;
i++;
if (bytegps == 10)
{
//sprawdzenie zgodności nagłówka
//sprawdzenie sumy kontrolnej dla pakietu
if (nagłówek zgodny)

{
//utworzenie tablicy pozycje[] z pozycjami przecinków
//odczyt danych z tablica[] od przecinka z pozycji n do przecinka z pozycji n+1

}
}

Sumę kontrolną liczy się jako sumę modulo 2 ze wszystkich bajtów w pakiecie 
między $ a *. 




